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线的轨迹规划对应的主要是五种轨迹类型：曲线特征，边，一个面的一个环，面的外环，沿着一个面的一条边。它们都是通过一条边（线），加上其轨迹方向（箭头），再加上轨迹Z轴指向的平面来确定轨迹。
这里主要讲解轨迹类型“曲线特征”。
[bookmark: _GoBack]曲线特征
概念：由曲线加面生成轨迹，轨迹Z轴指向的面作为轨迹法向。
示例：
机器人以模型零件上生成的轨迹为运动路径，写出的字与零件上的字迹一致。
单击基础编程下的【生成轨迹】，打开属性面板，在类型中选择【曲线特征】，拾取一条线、一个面和零件/装配。
拾取的线为想要生成轨迹的目标曲线，拾取的面为曲线所在的面，拾取的零件/装配为目标零件。
[image: ]
图示：“曲线特征”轨迹
点击完成按钮[image: ]，生成的轨迹如图示：
[image: ]
图示：写字轨迹
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