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[bookmark: _GoBack]统一位姿
位置：位于调试面板的轨迹点列表中任意轨迹点的右键菜单内。
说明：所有轨迹点的姿态与被编辑点的姿态相同，可以用来调整轴超限的点，优化轨迹姿态，减小了工具工作时扭动的幅度，尽量避免机器人和工具发生碰撞。
示例
以气缸去毛刺为例。
选中点1，右击，选择下拉菜单中的【统一位姿】后，在该点上弹出了三维球。
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                          图示：“统一位姿”示意图
用三维球对点的位姿进行微调。调整点1的时候，其他点的位姿也会随之而动，调整后如下：
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图示：“统一位姿”效果图

· 一般在平面上使用这个功能的情况比较多。如果在曲面上使用，其他轨迹点的姿态与所选择的轨迹点姿态一致，会导致加工方向（Z轴）不垂直于加工面。
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