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[bookmark: _轨迹历史]轨迹历史
[bookmark: _GoBack]位置：机器人加工管理面板中。
[image: ]

说明：所谓轨迹历史指的是曾经对该轨迹做的各种操作，也可以看作轨迹的特征。可在轨迹历史下查看、修改和删除轨迹特征。
      轨迹历史右键菜单中的指令：
[image: ]
图示：“轨迹历史”右键菜单
详细描述见示例中。
示例：
以我们已经生成的一条轨迹为例。
点开该轨迹前面的[image: ]后，可看到“轨迹历史”。 
下图所示的“一个面的一个环”、“Z轴固定”和“入刀/出刀偏移量”都是轨迹历史的内容。
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图示：“轨迹历史”节点
· 轨迹历史的右键菜单：包括【清除修改历史】和【合并特征】
[image: ]
图示：“轨迹历史”右键菜单
· 清除修改历史：对该条轨迹所做的一切操作都会删除（除轨迹的生成方式外），清除后如下图：
[image: ]
图示：清除修改历史

· 合并特征：将所有轨迹特征合并为一个：“基本方式生成轨迹”。合并后简化了树形图的显示，依然保留着各种特征，
可看到原来的三个轨迹特征变成了“基本方式生成轨迹”。
[image: ]
图示：合并特征

· 合并特征后，所有的特征都不可以再修改。这是因为几个特征的内容都是不一样的，没办法一起修改。

[bookmark: _工艺信息]工艺信息
位置：机器人加工管理面板中，生成的轨迹之下。
说明：工艺信息指的是对轨迹（点）添加的仿真事件。凡是该条轨迹中的仿真事件都会在此显示。
[image: ]
图示：工艺信息
  右击工艺信息下的事件，可对事件进行编辑和删除。
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