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[bookmark: _GoBack]删除点
位置：调试面板的轨迹点列表中任意轨迹点的右键菜单内。
说明：删除点即删除选中的单个/多个点。

 删除此点前（后）所有点
位置：位于调试面板的轨迹点列表中任意轨迹点的右键菜单内。
说明：对轨迹点进行批量删除操作时，经常会删除某点前或某点后所有点。【删除此点前/后所有点】指令，批量删除点前和点后的所有点，减少了机器人加工管理面板树形图上的特征数量，简化删除操作，并能在机器人加工管理面板中修改删除特征。
该指令适用于轨迹点数量大于等于2时。
                 
· 一旦使用这两个命令，会将该操作的特征节点悬挂显示在“机器人加工管理面板”的轨迹历史树下。后续支持选中它，右击，进而进行修改特征、删除特征、删除后续特征操作。
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图示：编辑“删除多个点”操作
· 修改特征：再次批量删除剩余的轨迹点。
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                             图示：编辑多个点-修改特征

· 删除特征：删除“删除多个点”的操作指令。
· 删除后续特征：删除本操作及其之后的所有操作。删除后，轨迹历史树下的相应特征被删除。
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